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2> FAULHABER
Schrittmotoren = 025mNm
Zwei Phasen, mit Scheibenmagnet,

20 Schritte pro Umdrehung

/,

Serie DM0620

Werte bei 20°C DMO0620 0130 0080 0040
Nennstrom pro Phase (2 Phasen bestromt) 0,13 0,08 0,04 A
Booststrom pro Phase (2 Phasen bestromt) 0,26 0,16 0,08 A
Nennspannung pro Phase (2 Phasen bestromt) 2 3 6 \Y,
Phasenwiderstand 13,6 30 120 Q
Induktivitat pro Phase (1kHz) 2 4,5 18,5 mH
Haltemoment (2 Phasen bestromt) 0,25 0,25 0,25 mNm
Haltemoment (Booststrom) 0,39 0,39 0,39 mNm
Stromloses Haltemoment, typ. 0,03 0,03 0,03 mNm
Amplitude der Gegen-EMK 0,53 0,83 1,6 V/k step/s
Elektrische Zeitkonstante 0,15 ms
Rotortragheitsmoment 0,5:10° kgm?2
Vollschritt-Winkel 18 °
Absolute Schrittwinkelgenauigkeit +5 %
Winkelbeschleunigung, max. 780-103 rad/s?
Resonanzfrequenz (bei Nennstrom) 110 Hz
Warmewiderstande 15/96,6 KW
Thermische Zeitkonstante 3,2/120 3
Betriebstemperaturbereich -35 ... +70 °C
Wicklungstemperatur, max. +130 °C
Wellenlagerung " 2 Sinterlager Kugellager, vorgespannt

(Lagerung Code: SB) (Lagerung Code: 2R)
Wellenbelastung, max. zulassig:
— fur Wellendurchmesser 1 1 mm
- radial bei 5000 min-' (3 mm vom Lager) 0,3 3 N
— axial bei 5 000 min-! 0,5 0,5 N
— axial im Stillstand 0,5 5,8 N
Wellenspiel:
- radial 0,02 0,012 mm
— axial 0 0 mm
Gehausematerial Aluminium, schwarz eloxiert
Masse 1.1 g
Magnetmaterial NdFeB

" Spezialschmierung ist als Sonderausfuhrung auf Anfrage erhaltlich.
2 Zwei vorgespannte Kugellager fur Vakuum / Niedrigtemperatur auf Anfrage erhaltlich (Lagercode: RC).

1x Nennspannung
1.5x Nennspannung*
2.5x Nennspannung*

Steuerung Einstellungen M [mNm]

Relevant mit 2 Phasen bestromt. Bei Steuerung
mit Chopper muss der Nennstrom eingestellt
und die Versorgungsspannung typischerweise
1.5x bis 2.5x grosser als die Nennspannung sein.

=
O
O

* Nominalstrombegrenzung

Kurve gemessen mit einem Lasttragheitsmoment
von 3 -10° kgm?, im Halbschritt-Betrieb fur die
“1 x Nennspannung” Kurve, im 1/4 Mikroschritt-
betrieb fur die anderen Kurven.

0 3000 6000 9000 12000 15000 18000 21000 n[min’]
1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 [steps/s]
Empfohlene Betriebsbereiche
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-0,010 0 -0,007 -0,03
50,1 260,058 85-0018 @1-0,011 01,75 -0,05
DIN 58400
M4,5x0,5 m=0,12
z=12
x=+0,2
B-
B
= = BTe
A+
Versteifter Bereich 0’4 | ﬁ
| 75102 1,9
i
(3,35) 80=0,2 9,50,2 5,15%0,3 5,15=0,3
Anschlussstecker Flexprint Flexprint fiir Kabelanschluss
Pitch: 1mm - FPC/FFC, 4 polig Dicke: 0,15 mm. Biegeradius 3 mm min. Ausfiihrungen mit doppelter
JST O4FMN-SMT-A-TF Dicke der Pads im versteiften Abtriebswelle nicht verfugbar
pitch: 0,5mm - FPC/FFC, 4 polig Bereich: 0,3 mm (x 0,05), nicht flexibel
Molex 52745 .. q
DMO0620 fur Getriebe 06/1
Optionen und Anschlussinformationen
Beispiel zur Produktkennzeichnung: DIMI06202R008011
Motortyp
Frontseitiger | Zweites PCB Typ Frontseitiger Abtrieb Anschliisse
Abtrieb Wellenende Beschreibung
31 30 Flex PCB 80mm p=1mm Glatte Welle, 21mm 1 Phase A +
35 36 Flex PCB 80mm p=1mm Ritzel fir Getriebe 06/1 2 Phase A-
76 75 Flex PCB 80mm p=1mm Glatte Welle, fur Spindel M1.2 3 PhaseB+
78 77 Flex PCB 80mm p=1mm Glatte Welle, fur Spindel M1.6 4 PhaseB -
11 Flex PCB fur Kabelanschluss| Glatte Welle g1Tmm
15 Flex PCB fir Kabelanschluss| Ritzel fur Getriebe 06/1
26 Flex PCB fur Kabelanschluss| Glatte Welle, fir Spindel M1.2
28 Flex PCB fir Kabelanschluss| Glatte Welle, fur Spindel M1.6

Hinweis: Standardausfiihrung mit Flexprint (Ldnge 80mm), welches der Anwender selbst kiirzen kann
(siehe Masszeichnung oben). Eine Version mit bereits gektirztem Flexprint ist auf Anfrage erhaltlich.

Prazisionsgetriebe / Spindeln

06/1

M1,2 x 0,25 x L1
M1,6 x 0,35 x L1

Encoder

Steuerungen

MCST 3601

Angaben zu Lebensdauer sowie weitere technische Erlduterungen
siehe , Technische Informationen”.
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